(8) Protecdes de corrente URP6100

8 — Protecdes de corrente
8.1 — Origem da corrente de neutro

A origem da corrente de neutro (N) é definida através do parametro IN N/D programado na pasta
GERAL do programa aplicativo de configuracéo e leitura do relé. O relé calcula numericamente a
corrente de neutro através de soma vetorial das correntes das fases A, B e C ou mede através da
entrada ID.

= Pextron Controles Eletrénicos

= Relé: URPG6100-5/6101-5  |ocal |PEXTRON CONTROLES ELETRONICOS |

OA- |0rdem de Ajuste | 0s- |0rdem de Ser\rico| DATA: |o1/01/2010 =

ab [
Equipamento: Bay 12 Solicitante: |Responsé\rel e/on solicitante |

TERMO CONFIG ENTRADAS SAIDAS GERAL SET1 SET2 SET3 SET4 MEMORIA MEDICOES 12t(52) COMUNICACAO DNP

Relacio dos transformadores de medicio FREQ. (81)
RTICPN 1 | RcD 1 | mP 1| Frominal (60 | Ffito [2 | F[bf[0.199 | IF[t [0.097 |
Sincronismo (25) Fe<<ifp[59  |Fe<it[2 |||<<idFfdtf0 | <<idFP[59.5 |<<1dFt[1

|
Defta F DeltaANG 5 | DefasVAs O-60 O-30 @ 0 O+30 O+60

ety AjsstVAS ©100001 732 C0577 03000 F<<2fp[58.5 |F<<2t[0.199 |||<<2dFdt[0  |<<2dFP[595 |<<odFt[1 |

F>>1fp[60  |F>>1t[2  [|[>>1dFjdt[0  |>>1dFP[605 [>>1dFt[1 |

|

Retorneo de disco (51C) AlimentagSo auxiliar(27-0)

Tdisco |0.097 Vea | vec<or 76 F>>2fp[61  |F>>2t[0.199 ||[>>2dFjdt[0  |>>2dFP[60.5 |>>2dFt|1
Tempo check de disjuntor B_A_ (Check da bobina de aberiura)
T62-BF |0.046 TB.A. 0.097
Deteccao de 2H 78 (Salto Vetorial)
Ih2ft 1 VST78 15 BLV78 50
Acumulador de 12t (52) Set Inicial Tempo tecla L/D
Tmp 2t 0.023 Origem da corrente de neutro (IN)

amiz [0 | |/NMD [1 ] 0-Calculado 1= Medido
HLT.

Pei2A [0 | ThiE, HLT Nt HLTGSt  Calendario e relgio (Relogio)

Prei2B [0 0097 | [0097 | (0097 | Ano Meés Dia

Prel2tC I:I Defasar/Ajustar TensGes de Fase | | | | ‘

| Acertaro Acertaro
relé com relé com

DefasVF O-60 O-30 ®@ 0 O+30 O+60 i data/hora || data/hora
[] Gravar Prel2t & SetOpen e Hora Minuto pegmde digitada sistema
AjustVF ®1.000 O1.732 O0.577 O3.000 | I ||
Programacao em tela = Arquivo (C:\Pextirom\URP6 1000\ URP610x_72a250_5A_V9_default.rcf)
Reconectando: 0  Tentativas: 0 > RX
Figura 8.1: Pasta GERAL do programa aplicativo.
Parametro Descricdo do parametro Faixa de ajuste
IN N/D Origem da corrente da unidade de 0 |neutro calculado numericamente
neutro 1 |neutro medido através da entrada ID

Notas:1 — com neutro calculado numericamente usar RTC FN como relacéo de TC.
2 — com neutro medido através da entrada ID usar RTC D como relagéo de TC.

Tabela 8.1: Pardmetro para sele¢cédo da origem do neutro.
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(8) Protecdes de corrente URP6100

8.2 — Protecé&o de sobrecorrente

8.2.1 — Unidade instantanea

Relé de sobrecorrente de sequéncia negativa com funcdes 50Q/46.

8.2.1.1 — Ajustes disponiveis

A programacdo dos parametros € realizada nas pastas SET 1, SET 2, SET 3 e SET 4 do
programa aplicativo de configuragdo e leitura do relé. A figura 8.2 sinaliza os parametros
disponiveis da unidade instantanea para o SET 1.

== Pextron Controles Eletrénicos - m} X
== Relé: |URP6100-5/6101-5 Local: ‘E’EXTRON CONTROLES ELETRONICOS ‘
» ﬁ OA- 0S: |ordem de Servico| DATA: [01/01/2010] Sair
Equipame:ntoi Solicitante: |Respans.’ave1 efon solicitante |
TERMO CONFIG ENTRADAS SAIDAS GEF{AL SET2 SET3 SET4 MEMORIA MEDICOES I2t(52) COMUNICAGAO DNP
Fase 67_1/51_1 Fase 67_2/51_2 Seq neg 51Q/46 Neutro 67N_1/51N_1 Neutro 67N_2/51N_2 Dimciqnal (Ele Def. sobretens3o (59)
Flip |1 | r2ip [1 >aip 5 | I=Nlip 1>N2ip {’;‘f‘;‘f‘“‘“’a VasFyp
BFicuv M | BF2cav[MI o) BQcuvaMI o] BNlcuw BNzouw M v o VeFt
I>Flalfa 1 1>F2alfa 1 I>Qalfa 1 I>N1alfa 1 I>N2alfa 1 P1>>F Pp Inst_ sobretens3a (59)
1>F1beta 1 1>F2beta 1 I>Qbeta 1 [>N1beta 1 1>N2 beta 1 Pis=F1 Va»>F vp
I>Fldelt O I>F2deft 0 I>Qdelta 0 I=N1delt O [>N2delt 0 VrraFt
>F1K 135 I>F2K 135 QK 135 I=NTK 135 I>NZK 135 g;"‘;‘r’:;';a;l‘i’fa Def sobretensao de
IF1dt |1 | BF2a |1 Fad (1 | ENtd I>N2dt (32.2) neutro (59N/64G)
1>>F1ip  [200 | 1=>F2ip [200 | aneo de B>Nlip [26 | Ib»N2ip [0 | dP2inv V==hlvp {400
>>F1t [0 | 1>>F2t [0046 | |Seaneo(B0QM6) .y, 0 ] Benat P2==F Pp Lt 0.097
dFind O dF2rd (I >>>Qip[200 | dNind [0 dNznd [ P2->Ft Def subtensso (27)
dFliv [ dF2inv I>>>Qt dNtinv [ dN2inv Poténcia Aliva V<<Fvp
Subcorrente de fase (37) Direcional de Neutro Lo ® Monofdsico W<t
I<<Fip [0.199 | 1e<Ft [0.097 TeoN [0 | O Trifasico Inst. subtens3o (27)
AMTAN VpoldN V<<<Fvp
Direcional de Fase Restricio por tensdo (50v/51v/67v) Instantaneo/Definido de GS (50/51GS) Lashl
vEMEE 1 AMTAE |45 I=F1VvR [100 | 1I=F2VR [200 | >csip [s0 | >Gst[o.097 |
COPIAR
SET 1
‘Programacéo em tela = Arquivo (C:\Pextrom\URP6100\WURP610x_72a250_5A V9 56_default.rcf) |
Reconectando: 0  Tentativas: 0 X RX

Figura 8.2: Pasta SET 1 do programa aplicativo sinalizando a unidade instantanea.

Os ajustes de fase e neutro estao disponiveis nos parametros listados na tabela 8.2.

Parametro Descricéo do parametro Faixa de ajuste
55>Q ip Corrente de partida instantanea de fase por sequéncia In=1A| 0,04..40 (x RTCFN) A
negativa. 50Q/46 INn=5A| 0,20 ... 200 (x RTC FN) A
I>>>Q't Tempo instantaneo de fase por sequéncia negativa. 50Q/46 0,02...1,00s

Tabela 8.2: Parametros para ajuste da unidade instantanea.

8.2.1.2 — Funcionamento

Quando o valor da corrente em uma das entradas, ou em todas, for 2% acima do respectivo valor
ajustado para partida (pick-up) da unidade o relé dispara a contagem de tempo da unidade. Se a
corrente continuar acima do valor de partida por um tempo maior que o programado, a saida
configurada na matriz fecha instantaneamente e permanece energizada até o valor de corrente
atingir o valor de rearme (drop-out) de 98 % da corrente de partida. O tempo de atuacdo da
unidade € menor que 50 ms.

© Pextron Controles Eletronicos Ltda 8.2




(8) Protecdes de corrente URP6100

8.2.1.3 — Sinalizacéao

O estado da protecéo é indicado na pasta MEDICOES do programa aplicativo de configuragéo e
leitura do relé.

Bandeirolas
B C N A B C
67_1 321
67_2 322
59 27
| |
B10 B1U 46 78 GS 47 86 270

Figura 8.3: Pasta MEDICOES sinalizacdo da sequéncia negativa.

8.2.2 — Unidade temporizada
8.2.2.1 — Unidade temporizada de tempo dependente
Relé de sobrecorrente funcdes 51Q/46.

8.2.2.1.1 — Ajuste da corrente de partida

A programacdo dos parametros é realizada nas pastas SET 1, SET 2, SET 3 e SET 4 do
programa aplicativo de configuracdo e leitura do relé. A figura 8.4 sinaliza os parametros
disponiveis da unidade temporizada para o SET 1.

|
O
X

== Pextron Controles Eletrénicos

== Relé: URP6100-5/6101-5 | |ocal |PEXTROH CONTROLES ELETRONICOS |

4
ﬁ OA:- |[ordem de Ajuste | OG- [ordem de servico| DATA: [01/01/2010]
Equ|pamento; Bay 12 Solicitante: ‘Respﬂnsé\rel efou solicitante |

TERMO CONFIG ENTRADAS SAIDAS GERAL|SET1|SET2 SET3 SET4 MEMORIA MEDICOES I2t(52) COMUNICAGAO DNP
Fase 67_1/51_1 Fase 67_2/51_2 Seq neg 51Q/46 Neutro 67N_1/51N_1 Neutro 67N_2/51N_2 Direcional de Def. sobretensao (59)

BEIp 1 | sr2ip 1 | [=aip [ ]| BNt =N2ip S V>>Fvp
I1=F1 curv |M| v| I>F2curv‘M| v| \>chrva IZN1 curv I>N2curv Pl [ VexFt 0,097

Sair

I=Flalfa 1 I>F2alfa 1 I>Qalfa 1 I>Nlalfa 1 I>N2alfa 1 P1>>FPp Inst sobretens&a (59)
I>Flbsta 1 |>F2bsts 1 I>Qbeta 1 I>N1beta 1 1>N2 bsta 1 Pi==Ft  |0.097 Vas>Fyp
I=Fldelt 0 I=F2delt 0 [>Qdefta 0 I=Nidelt 0 I>N2delt 0 vex>Ft (0097
Direcional de
>F2K 135 135 135 I>N2K 135 nElC
IS 135 L [ELIES poténcia ativa Def. sobretensao de
BF1d |1 | BF2at [1 | |=aae 1 ]| ema I>N2dt (32.2) neutro (59N/64G)

Vz=Nvp 400

n
s |

I>>Fiip [200 | 1==F2ip [200 |y sneo de =Nlip [28 | I==N2ip dP2iny

I>F1t [0 | o2t 00es | SeAne9(GOOME) Ly o | enzt [0.0e6 P2->FPp R 0097
dFind [ dFz2nd [ el dNind [ dN2nd [ P2==Ft Def. subtens3o (27)
dFliv [ dF2inv I>>>Qt dNlinv [ N2 inv Potbncia Ativa Ve<Fvp
Subcorrente de fase (37) Direcional de Neutro [ ® Monafésico V=<Ft
I<<Fip [0.199 | 1<<Ft |0.097 TeoN 0| O Tiifésico Inst subtens3o (27)

o . - _ V<<<Ft 0.097
Direcional de Fase Restricio por tensao (50v/51v/67v) I D de GS (50/51GS)

e 1 ameE I I=F1VR 100 | I>F2VR 200 | 1>>csip 50 | =>cstjo.097 |

COPIAR

SET 1

|Programa(;éo em tela = Arquivo (C-\Pextrom\URP&100\URP&10x_72a250_5A_ V9_56_default rcf) |
Reconectando: 0 Tentativas: 0 > RX

Figura 8.4: Pasta SET 1 sinalizando a unidade temporizada de tempo dependente.

Os ajustes de fase e neutro estédo disponiveis nos parametros listados nas tabelas 8.3, 8.4 e 8.5.

©
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(8) Protecdes de corrente URP6100

Sequéncia Negativa de Fase

Parametro Descricdo do parametro Faixa de ajuste
0,04 ... 2,60
In=1A
5Q 1 Corrente de partida tempo dependente de sequéncia negativa (x RTC FN) A
P de fase. 51Q/46 0,05...13
INn=5A
(x RTC FN) A
I>Qcurva Tipo de curva de atuacdo para sequéncia negativa de fase. NI —MI—EI-IT — 12T — FLAT —
51Q/46 USER

Constante o para a curva USER de sequéncia negativa de

I>Q o fase. 51Q/46 0,020 ... 3,00
1>Q B ;(;r;.stélfgfespara a curva USER de sequéncia negativa de 0,000 ... 1,00
1>Q 5 fcagr;??{\(t;jfspara a curva USER de sequéncia negativa de 0,000 ... 1,00
1>Q K fcagr;??;(t;;;para a curva USER de sequéncia negativa de 0,10 ... 100

1>Q dt Constante dt para a curva de sequéncia negativa de fase. 0,01 ... 15,00

51Q/46

Tabela 8.5: Parametros para ajuste da unidade temporizada de tempo dependente de sequéncia negativa de fase.
Notas:

1 — Com correntes de entrada acima de 10 A de neutro para corrente nominal (In) de 1A, a atuacdo do relé da
unidade temporizada tende ao tempo definido.

2 — Com correntes de entrada acima de 100A para corrente nominal (In) de 5A, a atuag¢éo do relé da unidade
temporizada tende ao tempo definido.

8.2.2.1.2 — Funcionamento

Para que ocorra a partida da unidade temporizada de tempo definido dependente, a corrente da
entrada deve ultrapassar em 1,02 vezes o valor ajustado para a corrente de partida (Ip). Se a
corrente continuar acima do valor de partida por um tempo maior que o programado na curva do
relé, a saida configurada na matriz fecha ap6s tempo da curva e permanece energizado até o
valor de corrente atingir o valor de rearme (drop-out) de 98 % da corrente de partida.

O tempo de atuacdo depende do valor da corrente. Quanto maior for o valor da corrente acima do
valor de partida menor sera o tempo de atuacéo (IEC 60255-3 e IEC 60255-151). A equacgédo 1
caracteriza a unidade temporizada de tempo dependente para fase e neutro.

K xdt
= + 0 x dt i}
“VI a _ﬂ) (equacéo 1)

Onde
t - Tempo de atuagéo teodrica. o - Constante que caracteriza a curva.
K - Constante que caracteriza a curva. 8§ - Constante que caracteriza a curva.
dt - Dial de tempo. B - Constante que caracteriza a curva.
M - Mdltplo da corrente de atuagao

(corrente de entrada / corrente de

partida).

© Pextron Controles Eletronicos Ltda 8.4



(8) Protecdes de corrente URP6100

A tabela 8.6 fixa as constantes para as curvas normalizadas.

Constantes

Curva K (v} B )
Normalmente inversa (NI) 0,14 0,02 1 0
Muito inversa (MI) 13,5 1 1 0
Extremamente inversa (EI) 80 2 1 0
IT 60 1 0 0
T 540 2 0 0
FLAT 1 0 0 0

Tabela 8.6: Constantes para curvas normalizadas unidade temporizada de tempo dependente.

Quando o parametro que define a curva é programado em NI, Ml, El, IT, 12T e FLAT o relé fixa
automaticamente as constantes da curva. Para programacdo em USER, o usuério determina as
constantes da curva e gera curvas intermediarias.

8.2.2.1.3 — Exemplos de curvas normalizadas

Os anexos relacionados na tabela 8.7 exemplificam curvas normalizadas.

Anexo 1 Normalmente inversa (NI)
Anexo 2 Muito inversa (MI)

Anexo 3 Extremamente inversa (El)
Anexo 4 Curva IT

Anexo 5 Curva 12T

Tabela 8.7: Anexos de curvas normalizadas da unidade temporizada de tempo dependente.
8.2.2.1.4 — Sinalizacao

O estado da protecdo é indicado nos leds da IHM local e na pasta MEDICOES do programa
aplicativo de configuracao e leitura do relé.

8.2.2.2 — Unidade temporizada de tempo definido

Relé de sobrecorrente funcbes 51GS.

8.2.2.2.1 — Ajuste da corrente de partida

A programacgdo dos parametros é realizada nas pastas SET 1, SET 2, SET 3 e SET 4 do
programa aplicativo de configuracdo e leitura do relé. A figura 8.5 sinaliza os parametros
disponiveis da unidade temporizada para o SET 1.

© Pextron Controles Eletronicos Ltda 8.5



(8) Protecdes de corrente URP6100

5 Pextron Controles Eletrénicos - m] *®
== Relé: URP6100-5/6101-5 | Local: ‘E’EXTRON CONTROLES ELETRONICOS
» B DA 0§ |Ordem de Servico| DATA: [01/01/2010] » Sair
an Equipamento: Solicilante: |Responsavel e/ou solicitante |
TERMO CONFIG ENTRADAS SAIDAS GERAL SET2 SET3 SET4 MEMORIA MEDICOES I2i(52) COMUNICACAO DNP
Fase 67_1/51_1 Fase 67_2/51_2 Seq neg 51Q/46 Neutro 67N_1/51N_1  Neutro 67N_2/51N_2 Direcio_nal (_1e Def. sobretensao (59)
BFlip |1 | 1=F2ip |1 | ap [5 | =Nt 12N2ip fa"z‘f’;';'aama Va>Fup
I=F1curv |MI v| I>F2:urv|M| v| \>chrv5 1=N1 curv I>N2curv dP1inv 0 Va>Ft
I>Flalfa 1 I=F2alfa 1 I>Qalfa 1 I=N1alfa 1 I=N2alfa 1 P1>>F Pp Inst sobretens3o (59)
I>Flbeta 1 I>F2beta 1 I>Qbeta 1 I>N1beta 1 |>M2 beta 1 P1ssFt V=2>Fvp
I>Fldek 0 1=F2delt 0 [>Qdelta 0 I>N1delt 0 1>N2delt 0 VaaxFt
I=F1K 135 I>F2K 135 >QK 135 =NTK 135 >N2K 135 E;’;f:;’;a;:fa Def. sobretencio de
BFd |1 | =F2at [1 | rad I>NT dt red 1 | (32.2) neutro (59N/64G)
=>Flip [200 | >F2ip [200 | [ BNTip (25 | I>»N2ip [50 | dP2iv LeelLoiy 400
I=F1t [0 | eF2t [ooes | SeAned(00M8) oy o | een2t [o046 P2:>F Pp VesNt 0097
dFind [ dFznd [ '>>>Qip dNind ] dv2nd [ P2==Ft Def subtens3o (27)
dF1inv ] dF2inv [>>>01 dNTinv [ dN2 inv Poténcia Aliva V<<Fvp
Subcorrente de fase (37) Direcional de Neutro Noce ® Monofésico VesFt
I<<Fip [0.199 | I=<Ft [0.097 TioN [0 | O Trifasico Inst. subtens3o (27)
AMTAN VpoldN Ve<<Fup
Biermel CoF=n Restrigao por tens3o (50v/51v/67v) /Definido de GS (50/51GS) VessFt
MEMdE |1 AMTAE |45 I>FTIVR [100 | 1=F2vR [200 | | =>csip [50 | 1=>Gstjo0e7 |
COPIAR
SET 1
|Programa<;€|o em tela = Arquivo (C:\PextromURP6100\URP610x_72a250_5A_V9_56_default.rcf) ‘
Reconectando: 0  Tentativas: 0 X RX

Figura 8.5: Pasta SET 1 sinalizando a unidade temporizada de tempo definido.

O ajuste do sensor de terra esta disponivel no parametro listado na tabela 8.8.

Parametro Descricdo do parametro Faixa de ajuste
. Corrente de partida tempo definido de sensor de terra. In=1A| 0,004 ... 10 (x RTC D) A
I>>GS ip
50GS/51GS In=5A| 0,020 ...50 (x RTC D) A
I>>GS t Tempo definido de sensor de terra. 50GS/51GS 0,00 ...240s

Tabela 8.8: Parametros para ajuste da unidade temporizada de tempo definido.
NOTA: Sobrecorrente instantanea de sensor de terra (50GS) € habilitada quando o parametro I>>GSt for igual a 0.

8.2.2.2.2 — Funcionamento

Para que ocorra a partida da unidade temporizada de tempo definido, a corrente da entrada deve
ultrapassar em 1,02 vezes o valor ajustado para a corrente de partida (Ip). Se a corrente
continuar acima do valor de partida por um tempo maior que o programado, a saida configurada
na matriz fecha apds tempo da programado e permanece energizado até o valor de corrente
atingir o valor de rearme (drop-out) de 98 % da corrente de partida.

8.2.2.2.3 - Sinalizacao

O estado da protecéo € indicado nos leds da IHM local e na pasta MEDICOES do programa
aplicativo de configuracao e leitura do relé.

Bandeirolas
A B Cc N A B C
67_1 321
67_2 322
59 27
]
810 81U 46 78 G5 47 86 2740

Figura 8.6: Pasta MEDICOES sinalizagdo do sensor de terra.
© Pextron Controles Eletronicos Ltda
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(8) Protecdes de corrente URP6100

8.3 — Restri¢do por tenséo

Relé de restricdo de sobrecorrente de fase por tensdo (51V / 67V).

8.3.1 — Ajuste da tensao de restricao

A programacédo do parametro € realizada nas pastas SET 1, SET 2, SET 3 e SET 4 do programa
aplicativo de configuracdo e leitura do relé. A figura 8.7 sinaliza o parametro disponivel da
protecdo de sobrecorrente de fase com restricao por tenséo para o SET 1.

= Pextron Controles Eletrénicos - ] ¥
'- Relé: URP6100-5/6101-5 | |ocal: |PEXTROH CONTROLES ELETRONICOS |
» ﬁ OA- 0S: [ordem de servico| DATA: [01/01/2010] Sair
T Equ\pamemo: Solicitante: |Responsével e/ou sclicitante |
TERMO CONFIG ENTRADAS SAIDAS GERAL|SET1|SET2 SET3 SET4 MEMORIA MEDICOES I2t(52) COMUNICACAO DNP
Fase 67_1/51_1 Fase 67_2/51_2 Seq neg 51Q/46 Neutro 67N_1/51N_1  Neutro 67N_2/51N_2 Direcional de Def. sobretens3o (59)
. oténcia ativa
I=F1 curv \>F2curv I>chrva I=N1 cury \>N2:urv dPlinv [ V==2Ft 0.097
I>Flalfa 1 I>F2alfa 1 I=Qalfa 1 I>N1alfa 1 I=N2alfa 1 P1>>F Pp Inst_sobretenso (59)
[>F1beta |1 I>F2beta 1 I*Qbeta 1 I>N1beta 1 1>N2beta 1 Pis>Ft 0,097 VerFup
I>Fldeit 0O I=F2delt O I=Qdelta O I>N1delt O I=N2delt O Va>=Ft 0.097
I>F1IK 135 I>F2K 135 >QK 135 =N1K 135 I>N2K 135 L il )
poiéncia ativa Def. sobretensio de
V=N 400
1>>F1ip I>>F2ip [200 | | sneo de sNiip [25 | BeN2ip [0 | dP2inv i
0.097
=== -
dFind [] dF2nd [ |p dNind  [J dNznd [ P2->Ft | 0.097 Def. subtenséo (27)
Flinv [ dF2 inv [>>>Qt dNlinv [ dN2inv Poténcia Aliva V<<Fvp
o Modo 0.097
Subcorrente de fase (37) Direcional de Neutro ® Monofisico Ve<Ft _
l<<Fip |0.199 l<<Ft  (0.097 Tipo N D O Trifasico Inst. subtens3o (27)
<2
Direcional de Fase Restricao por tensao (50v/51v/67v) Instantaneo/Definido de GS (50/51GS) hl 0.097
MEMdE |:| AMTAE =F1VR |100 | 1=F2vR [200 || 1==csip |50 | 1=>Gst[0.097 |
SET 1

|Programa<;éo em lela = Arquivo (C:\PexiromURP6100\URP610x_72a250_5A_ V9_56_default.rcf) |
Reconectando: 0 Tentativas: 0 ™> RX

Figura 8.7: Pasta SET 1 sinalizando a unidade de sobrecorrente tempo dependente com restri¢cao por tenséo.

O ajuste esta disponivel no parametro listado na tabela 8.9.

Parametro Descricdo do parametro Faixa de ajuste

Restricao de sobrecorrente de fase através da tenséao.
51V / 67V 2,00 ... 400 (x RTP) V

I>F VR

Tabela 8.9: Parametro para ajuste da unidade de sobrecorrente tempo dependente de fase com restrigdo por tenséo.

8.3.2 — Funcionamento

Reducgdo na tensdo pode indicar uma falta no sistema elétrico e ser utilizada para aumentar a
sensibilidade de atuacéo do relé de sobrecorrente por tempo dependente. Neste caso o tempo de
atuacdo depende também da tenséo alternada aplicada nos bornes VA-COMUM, VB-COMUM ou
VC-COMUM do relé para cada fase. A influéncia desta tenséo na curva de atuacao caracteriza
uma tensdo de restricdo que influenciam as correntes de partida do relé nas unidades 51 e 67, e
segue a equacao de uma reta a seguir.

Obs: opcéo = Linear25 (Restricao linear com patamar inferior em 25% do ajuste) — Figura 8.8 B.
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100,0
92,5
85,0
77,5
70,0
62,5
55,0
475
40,0
325 -
25,0

% CORRENTE DE PARTIDA (Ip)
% CORRENTE DE PARTIDA (Ip)

0 . M - M - M . . [ 0 :
»
10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 25 50 75 100
% DA TENSAO DE RESTRICAO % DA TENSAO DE RESTRICAO
Figura 8.8 A — Segue equacéo 2a. Figura 8.8 B — Relacéo direta (equacéo 2b).

Figura 8.8: Curvas de atuacéo da tensé&o de restrigéo.

Analisando a curva da figura 8.8 A de atuacdo da tensdo de restricdo verificamos as condi¢oes
de restricdo para a fase A estabelecida na tabela 8.10.

Tensdao aplicada V (V1-V2) Corrente de partida (Ip) Condicao
0 Vca 0,25 x Ip restricdo maxima
> valor do parametro I>F VR 1,00xIp sem restrigdo

Tabela 8.10: Condi¢des de restricdo para a fase A.

7

A equacdo 1 da unidade temporizada de tempo dependente de fase é alterada conforme a
equacao 2.

equacéo 2a equacéo 2b
t=— Kxdt ——— +oxdt K x dt
[ = + O X dt
[ or
| - B
-B / 74
0,75xV 7 X
ipx| [ %75V 40,25 P\
Vp
Onde:
t - Tempo de atuacéo teorica. V - Tenséao de restricao.
K - Constante que caracteriza a curva. Vp - Tenséao de restricdo plena
programada no parametro I>F VR.
dt - Dial de tempo. 8 - Constante que caracteriza a curva.
| - Corrente na entrada do relé. B - Constante que caracteriza a curva.
Ip - Corrente de partida.
o - Constante que caracteriza a curva.
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8.4 — Emulacéo de disco de relé eletromecanico

Relé de sobrecorrente temporizado com controle de torque (51C).

8.4.1 — Ajuste do tempo de retorno do disco

A programacdo do parametro é realizada na pasta GERAL do programa aplicativo de

configuracdo e leitura do relé. A figura 8.9 sinaliza o parametro disponivel para a unidade de
sobrecorrente com controle de torque (51C).

= Pextron Controles Eletrénicos - ; )

ﬁ, Sair

== Relé: URP6100-5/6101-5 | |ocal: |PEXTRON CONTROLES ELETRONICOS |

OA" |0rdem de Ajuste | 05 |0rdem de Servic‘.o| DATA- |o1/01/2010 =N

Equipamento: Solicitante: |Responsével e/ou solicitante |
TERMO CONFIG ENTRADAS SAIDAS GERAL SET1 SET2 SET3 SET4 MEMORIA MEDIGCOES 12t(52) COMUNICAGCAO DNP
Relacdo dos transformadores de medigdo FREQ. (81)
RlCEN 1 | RicD 1 | mrP [1 ] Frominal 60 v | Ffitro [2 | IF[bf[0.199 | JF[t [0.097 |
SR Fe<lfp69  |Fe<it[2 |||<<1dF/dt[0  |<<1dFP[595 |<<1dFt[1 |
Delta F DeltaANG [5 | DefasVAs O-60 O-30 ® 0 O+30 O+60
Fe<2fp[585 |F<<21[0.199 |||<<2dFjdt[0 | <<2dFP[595 |<<2dFt[1 |
Delta V IZl AjustVAs @1.00001.732 00577 (O3.000
: ) - F>>1fp[60  |F>>1t[2 ||[>>1dFdtfo |>>1dFP[605 [>»1dFt[1 |
Retomo de disco (51C) Alimentagdo auxiliar(27-0)
Tdisco [0.097 [vca v| veecr70 78 F>>2ip[61 | F>>21[0.199 |||>>20Fidt[0 |20 P[605 [-2Ft[1 |
Tempo check de disjuntor B_A_ (Check da bobina de abertura)
Te28F [0.046 | TBA. 0.097
Deteccdo de 2H 78 (Salto Vetorial)
21 1 vsT78 15 BLV78 50
Acumulador de 12t (52) Set Inicial Tempo tecla L/D
Tmp 12t Origem da comrente de neutro (IN)
Jr— INND [1 | 0=Calculado  1=Medido
Prel2tA HLT.
re D HLTFt HLT Nt HLT GSt Calendario e relégio (Relogio)
Pei28 0 | [oos7 | [o097 | [0.0s7 | Ano Més Dia
. - Acertar o Acertar o
Prel2tC l:l DefasarfAjustar TensGes de Fase | | | | | | relé com relé com
DefasVF O-60 O30 ®@0 O+30 O+60  Hora Minutoc  Segundo  data/hora | data/hora
[] Gravar Prel2t e SetOpen | | | | | 2 | digitada sistema

AjustVF ®1.000 (01.732 (00577 (03.000

Programacao em tela = Arquivo (C:\PextromM\URP6 100\URP610x_72a250_5A_V9_defauli.rcf) |
Reconectando: 0 Tentativas: 0 X RX

Figura 8.9: Pasta GERAL sinalizado com o parametro da unidade de sobrecorrente com controle de torque (51C).

O ajuste esta disponivel no parametro listado na tabela 8.11.

Parametro Descricdo do parametro Faixa de ajuste

Tdisco |Tempo de retorno de disco 0,10...10,0s

Tabela 8.11: Parametro para ajuste da unidade de sobrecorrente com controle de torque (51C).
8.4.2 — Funcionamento

O relé pode emular a operacao de retorno do disco de relé eletromecéanico, permitindo otimizar a
coordenacdo da protecdo do relé com relés eletromecénicos para curto evolutivo. O valor
programado no parametro Tdisco € subtraido do tempo de atuacdo calculado na unidade de
sobrecorrente temporizada no caso de repeticao da falta para simular a operacéo do disco do relé
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eletromecanico. A figura 8.10 exemplifica a influéncia da posi¢ao do disco no tempo de atuacdo
de um relé eletromecanico.

situagdo 1 situacao 2
L TRIP i TRIP
15s
O O
disco em falta
repouso tempo programado = 15s
atuacdo com tempo de 15s
situagao 3 situacao 4
5s
._TRlP ._T?IP
S
[¢] o
retorno parcial repeticdo da falta ap6s atuacao anterior
do disco de 5s tempo programado = 15s

atuagdo com tempo de 5s

Figura 8.10: Simulacgédo da atuagao de relé eletromecénico.
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